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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Praca przejsciowa Il 1010255431010220045
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechatronika - studia Il stopnia (brak) 2/3

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
Il stopien stacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: - Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: 3 2
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)
Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 2 100%
nauki techniczne 2 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

Prof. dr hab. inz. Andrzej Milecki

email: andrzej.milecki@put.poznan.pl
tel. 61 665 2187

Wydziat Budowy Maszyn i Zarzadzania
Piotrowo 3, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Catoksztatt wiedzy nabytej w trakcie studiéw | i Il stopnia na kierunku Mechatronika, w
1 Wiedza: szczegolnosci dotyczgcej projektowania podzespotéw mechanicznych, elektronicznych,
bazujacych na systemach mikrokontrolerowych oraz na systemach sterowania i
komputerowego oraz wspomagania prac projektowych

Projektowanie podzespotéw mechanicznych, mikroprocesorowych, elektronicznych i

2 Umiejetnosci: | automatyzagji.
Wykorzystanie systemoéw komputerowego wspomagania prac projektowych.
3 Kompetencje | Zrozumienie potrzeby uczenia sie przez cate zycie.
spoteczne Zrozumienie ogdlnospotecznych skutkéw dziatalnosci inzynierskiej.

Zrozumienie potrzeby podjecia wspoétpracy zespotowe;.

Cel przedmiotu:
Wykorzystanie zdobytej wiedzy w projektowaniu urzadzen mechatronicznych.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:
1. Pogtebienie wiedzy z zakresu projektowania urzadzen mechatronicznych. - [K_W09]

2. Ma wiedze z projektowania precyzyjnych elementéw elektromechanicznych oraz projektowania zaawansowanych urzadzen
mechatronicznych - [K_W16]

3. Ma podstawowg wiedze z zarzgdzania projektami - [K_W14]
Umiejetnosci:
1. Umie projektowaé urzgdzenia mechatroniczne przy wykorzystaniu metod analitycznych - [K_U14]

2. Umie taczy¢ podzespoty mechaniczne i elektroniczne oraz je wzajemnie wymieniac a takze integrowac wiedze z réznych
obszaréw nauki oraz stosowaé podejscie systemowe - [K_U01, K_U14]

3. Potrafi formutowac hipotezy zwigzane z projektowanym urzgdzeniem - [K_U08, K_U19]
4. Potrafi oceni¢ przydatnosc i mozliwos¢ wykorzystania roznych rozwigzan - [K_U20]

5. Potrafi wykona¢ wstepny kosztorys i harmonogram wykonywanego zadania - [K_U18]
Kompetencje spoteczne:

1. Potrafi wspotdziata¢ i pracowaé w grupie, przyjmujgc w niej rézne role - [K_KO03]

2. Potrafi myslec¢ i dziata¢ w sposob kreatywny i przedsiebiorczy - [K_KO06]
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Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Projekt - ocena.

Tresci programowe

W ramach przedmiotu kazdy ze studentéw projektuje wybrane urzgdzenie mechatroniczne, ktére sktada sie z czesci
mechanicznej, pomiarowej i sterujgcej. Przyktadowe projekty to: ramie manipulatora, zespét napgedowy urzgdzenia,
zautomatyzowane stanowisko robocze, pomiarowe itp. Projekt powinien obejmowac dobdr elementéw oraz konstrukcje
podzespotéw mechanicznych z wykonaniem niezbednych obliczen, dobér elementéw pomiarowych i wykonawczych oraz
projekt sterownika mikroprocesorowego albo bazujgcego na sterowniku PLC. W ramach projektu powinny by¢ wykonane
takze rysunki czesci elektroniczno-sterujacej wraz z algorytmem sterowania. Projekt powinien by¢ uzupetniony analizg
teoretyczng, przeglagdem mozliwych rozwigzan, przeglgdem patentéw oraz harmonogramem i kosztorysem wykonania.

Literatura podstawowa:

1. Oleksiuk W., Paprocki K., Konstrukcja mechanicznych zespotéw sprzetu elektronicznego, WKit., 1997

2. Olszewski M., Podstawy mechatroniki, Wydawnictwo REA, 2006

3. Olszewski M., Mechatronika, Wydawnictwo REA, 2002

4. Gawrysiak M., Mechatronika i projektowanie mechatroniczne, Wydawnictwo Politechniki Biatostockiej, Biatystok 1997
5. Heimann B., Mechatronika, PWN, Warszawa 2001

6. www.google.patents.com

Literatura uzupetniajaca:
1. Mikulczynski T., Automatyzacja proceséw produkcyjnych, WNT, 2009
2. Kosmol J., Automatyzacja obrabiarek i obrébki skrawaniem, WNT, 1995

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnos¢ Czas (godz.)

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 90 2
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 15
Zajecia o charakterze praktycznym 45 0
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